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ROBERT BOSCH GMBH, 70442 STUTTGART 

R. 306274 

5 

Schwingungsdampfende Aufnahme 

Die Erfindung betrifft eine elastische, schwingungsdampfende Auf- 
10 nahme eines Aggregates gegenQber einer gestellfesten Halterung, 
mit mindestens einem elastischen Element, mit den im OberbegrifF 
des Anspruchs 1 genannten Merkmalen. 

Stand der Technik 

15 

Elastische, schwingungsdampfende Aufnahmen der gattungsgema- 
Ren Art sind bekannt. Eine derartige schwingungsdampfende Auf- 
nahme soli insbesondere Drehschwingungen dampfen. Hierzu wird 
mindestens ein elastisches Element zwischen ein Bauteil des Aggre- 

20 gats und ein Bauteil der gestellfesten Halterung angeordnet. Das 
' elastische Element wird aus einem nachgiebigen Material hergestellt, 
vorzugsweise aus einem Elastomer. Durch Krdfte, wie sie bei einer 
Schwingung auftreten, wird das elastische Element mechanisch 
verformt, beispielsweise zusammengedrUckt, und nimmt damit die 

25 Energie der Schwingung auf. Auf Grund seines RQckstellverhaltens 
wird das elastische Element wieder seine ursprungliche Form und 
Gro&e annehmen. Dieser Prozess wird sich wiederholen, so dass ein 
Tell der Energie der Schwingung aufgezehrt wird und die Schwin- 
gung gedampft wird. Die Dampfung erfoigt also auf Grund des Zu- 

30 sammendrQckens des elastischen Elements zwischen den Bauteilen 
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des Aggregates und der gestellfesten Halterung, wobei in vielen 
Fallen die Dampfung der Schwingung nicht ausreichend ist. 

Vorteile der Erfindung 

5 

Die erfindungsgemaSe elastische, schwingungsdSmpfende Aufnah- 
me mit den in Anspruch 1 genannten Merkmalen bietet demgegen- 
Qber den Vorteil, dass an dem eiastischen Element eine freie Brucke 
durch die Anordnung der StOtzflsiclien an Bauteilen von Aggregat 

10 und gestellfester l-lalterung in seitlicii versetzter Position ausgebildet 
ist. Im Stand der Teclinik ist das elastisclie Eiemente lediglicli durcli 
Klemmung zusammengedrQckt und kann sich niclit Qber die Grenzen 
seiner ursprQnglichen GrQCe ausdelinen. Bei der Erfindung hiingegen 
ist eine freie BrQcke ausgebildet, die eine Sclnerbewegung des elas- 

15 tischen Elements sclirag zur Schwingungsrichtung eriaubt. Unter 
Scherbewegung soli hier die Oberlagerung einer Torsionsbewegung 
und einer Biegebewegung verstanden werden und niclit eine Sciier- 
bewegung mit dem Effekt des Absciierens von Material. Diese 
Sciierbewegung tnat eine Ausdelinung des eiastischen Elementes 

20 auch quer zur Sciiwingungsrichtung zur Folge. Je nacli dem MaG, der 
Auslenkung ist eine extreme Ausdelinung, beispielsweise unter Aus- 
bildung einer S-fdrmigen Gestalt der freien BrQcke, mOglicli, da ge- 
nOgend Raum vorlianden ist. Dieser Raum ist vorlianden auf Grund 
der ..Freilieif der freien BrQcke, d.h. da sie niclit zwischen Bauteilen 

25 eingeklemmt ist. Bei Entlastung nimmt das elastische Element auf 
Grund der RQckstellkraft wieder seine AusgangsgrQSe an. Die GroBe 
der RQckstellkraft ist durch die eiastischen Eigenschaften des Mate- 
rials des eiastischen Elements gegeben. Bei Entlastung zieht sich 
das elastische Element in entgegengesetzter Richtung in der die 

30 Dehnung stattfand zusammen. Es entsteht eine relativ groBe Bewe- 
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gungsfreiheit fur das elastische Element, was zu entsprechenden 
Bewegungen desselben fuhrt. Gegenuber dem Stand der Technik ist 
durch die Schaffung einer neuen Moglichkeit der Bewegung in einer 
Richtung quer zur Schwingungsrichtung, namlich die Scherbewe- 
5 gung des elastischen Elements, zuzulassen, eine sehr gute Damp- 
fung erreicht. Daraus entsteht der Vortell, dass die erreichten Lan- 
genanderungen und Volumendnderungen, die das elastische Ele- 
ment bei ZusammendrUcken und Ausdehnen beim Gegenstand der 
ErTindung durchiauft, andersartig sind als im Stand der Technik. Im 

10 Stand der Technik ist lediglich ein Zusammendrucken des elasti- 
schen Elements mit kurzen L3ngenveranderungen, bedingt durch 
den Abstand der StQtzfl3chen der Bauteile, zugelassen. Eine weiche- 
re effektivere Dampfung wird somit bei der Erfindung erreicht. Unab- 
hangig von der Ausgestaltung des Dampfungsmechanismus und der 

15 Dampfungsanordnung an sich, ist die bauliche Ausgestaltung der 
gestellfesten Halterung, insbesondere der benotigte Raum im Kraft- 
fahrzeug, fur die Aufnahme des Aggregates in der gestellfesten Hal- 
terung der im Stand der Technik beschriebenen Konstruktionsart 
dhnlich. Dies ist relevant, da die gestellfeste Halterung, beispielswei- 

20 se ein Geblaseflansch in einem Kraftfahrzeug, nicht beliebig vergrd- 
Serbar ist Durch die Randbedingung des beschrankt vorhandenen 
Raumes fUr eine gestellfeste Halterung, konnten bisher viele L6- 
sungsansatze zur verbesserten Dampfung der Aufnahme eines Ag- 
gregats in eine gestellfesten Halterung nicht realisiert werden. 

25 

In bevorzujgter Ausgestaltung der Erfindung weist das Aggregat min- 
destens eine weitere, mit seitlichem Abstand zur ersten Stutzflache, 
sowie mit seitlichem Abstand zur zweiten StQtzflache angeordnete, 
dritte Stutzflache auf. Diese dritte Stutzflache ist der zweiten Stutz- 
30 flache zugewandt und quer, insbesondere senkrecht, zur Schwin- 
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gungsebene der Schwingung verlaufend. In Richtung der Schwin- 
gungsebene der Schwingung gesehen, liegt die zweite Stutzflache 
zwischen der ersten und der dritten Stutzflache. Das erste elastische 
Element liegt - in Schwingungsrichtung gesehen - in Oberlappungs- 
5 position zur zweiten Stutzflache und dritten Stutzflache und uber- 
bruckt den seitlichen Abstand zwischen der zweiten Stutzflache und 
der dritten Stutzflache in Form einer zweiten, freien Brucke. Gegen- 
Qber der zuvor beschriebenen Anordnung hat dies den Vorteil, dass 
zwel freie BrQcken ausgebildet sind und das elastische Element sich 
10 in zwei Freir^ume hineinbewegen kann. Das IstfQr die Ddmpfung der 
Schwingung vorteilhaft. 

Gema& Anspruch 3 ist vorgesehen, dass die gesteilfesten Halterung 
zwei StQtzflachen und das Aggregat eine Stutzflache besitzt. Die 
15 DSmpfung erfolgt in gleicher Weise wie im vorhergehenden Absatz 
beschrieben. 

In einer weiteren bevorzugten Ausfuhrungsform der Erfindung weist 
die gestellfeste Halterung eine funfte Stutzflache auf, die der zweiten 

20 StOtzflache zugewandt ist. Das Aggregat besitzt eine sechste und 
eine siebte StQtzfldche, die einen seitlichen Abstand zueinander auf- 
weisen und der funften StQtzflSche zugewandt sind, wobei - in Rich- 
tung der Schwingungsebene der Schwingung gesehen - die fdnfte 
StOtzflache zwischen der sechsten und der siebten StOtzflache liegt 

25 und ein zweites elastlsches Element - in Schwingungsrichtung gese- 
hen - in Oberlappungsposition zur fOnften, sechsten und siebten 
Stutzflache liegt. Das zweite elastische Element uberbruckt den seit- 
lichen Abstand zwischen der funften und der sechsten Stutzflache in 
Form einer vierten, freien Brucke sowie den seitlichen Abstand zwi- 

30 schen der funften und der siebten Stutzflache in Form einer funften, 
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freien Brucke. Die Dampfung der Schwingungen des Aggregats er- 
folgt in der hier beschriebenen Ausfuhrung uber die gesamte 
Schwingungsperiode, also eine erste Halbwelle mit Hin- und Ruck- 
bewegung und eine zweiten Halbwelle mit Hin- und Ruckbewegung. 
5 Bei den zuvor beschriebenen Ausfuhrungen wird demgegenuber nur 
eine Halbwelle der Schwlngung gedampft. Bei denn jetzt vorliegen- 
den AusfOhrungsbeispiel wird die erste Halbwelle durch das erste 
elastische Element und die dazugehorige zweite Halbwelle durch das 
zweite elastische Element geddmpft. Die erste Halbwelle wird in 

10 Form einer Scherbewegung des ersten elastischen Elements ge- 
dampft, wobei die erste und die zweite freie BrQcke mitwirken. Dabei 
steigt die Dehnung des ersten elastischen Elements bis zur maxi- 
malen Dehnung an. Bei der RQckbewegung der ersten Halbwelle 
zieht sich das erste elastische Element durch die Ruckstellkraft wie-- 

15 der zusammen, bis es seine ursprungliche Ausgangslage erreicht. 
Dort verbleibt es weitgehend in Ruhe. Die zweite Halbwelle der 
Schwingung wird durch das zweite elastische Element gedampft, 
welches sich in entgegengesetzter Richtung zum ersten elastischen 
Element dehnt. Auch hier gibt es wieder einen Punkt maximaler 

20 Dehnung. nach dessen Erreichen sich das zweite elastische Element 
wieder zusammenzieht bis es die Ausgangslage erreicht Dieser 
Prozess des Ausdehnens und Zusammenziehens beider elastischer 
Elemente wiederholt sich mit jeweils verringernder maximaler Deh- 
nung . mehrere Male, bis die elastischen Elemente in ihrer Aus- 

25 gangslage verbleiben. Die als einmaliger Impuls vorliegende 
Schwingung ist gedampft. Sofern der Betrieb des Aggregats zu fort- 
laufend entstehenden Schwingungen fuhrt, klingt die Scherbewe- 
gung der elastischen Elemente nicht bis auf Null ab, sondern fuhrt zu 
einer fortwahrenden Amplitudenverminderung der Schwingungen. 

30 
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Es ist vorteilhaft, wenn die Breiten der StQtzflachen im Vergleich zu 
dem seitlichen Abstand zweier Stutzflachen jeweils kleiner sind, um 
die Dampfung durch die freie Brucke zu optimieren. Die Breite darf 
aber auch nicht so klein sein, dass die jeweilige Stutzflache in das 
5 elastische Element einschneidet, denn ist die Breite der Stutzflachen 
zu klein, ist die Flachenbelastung der jeweiligen Stutzflache m5gli- 
cherweise zu gro&, so dass das weiche Material des elastischen E- 
lements beschadigt wird. 

10 In einem bevorzugten Ausfuhrungsbeispiel ist fQr die Ausgestaltung 
des ersten und/oder zweiten elastischen Elements vorgesehen, dass 
dieses jeweils aus mehreren elastischen Teilelementen zusammen- 
gesetzt ist. Altemativ Ist vorgesehen, dass das erste elastische Ele- 
ment als Einheit mit dem zweiten elastischen Element ausgebildet 

15 ist. Diese Einheit kann aus mehreren, aneinander befestigten Teilen 
bestehen oder als einstuckiges Bauteil ausgefuhrt sein. Ein bevor- 
zugtes Ausfuhrungsbeispiel dieser einstuckigen Ausbildung des ers- 
ten elastischen Elementes und des zweiten elastischen Elementes 
ist ein Rechteckring. 

20 

In einem bevorzugten Ausfuhrungsbeispiel weist die gestellfeste 
Halterung Taschen auf, die zwei gegenUberliegende Taschenseiten- 
flachen besitzen, wobei die Taschenseitenflachen die beiden Stutz- 
flachen ausbilden. 

25 

In einem weiteren bevorzugten Ausfuhrungsbeispiel ist vorgesehen, 
dass die Stutzflachen des Aggregates an einem Adapter ausgebildet 
sind, der losbar mit dem Aggregat verbunden ist. Dies hat den Vor- 
teil, dass ein keine Stutzflachen aufweisendes Aggregat durch einfa- 
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che Zuordnung des Adapters mit Stutzflachen versehen werden 
kann. 

In einer weiteren bevorzugten Ausgestaltung der Erfindung ist vorge- 
5 sehen, dass es sich bei dem Aggregat um ein antreibendes Aggre- 
gat, belsplelsweise um einen Motor, insbesondere um einen Elekt- 
romotor, handelt. Dieser ist bevorzugt ein Gleichstrommotor. 

In einer weiteren bevorzugten Ausgestaltung der Erfindung ist vorge- 
1 0 sehen, dass das Aggregat ein angetriebenes Aggregat, beispielswei- 
se ein LQfterantrieb, ist. 

In einem weiteren bevorzugten Ausfuhrungsbeispiel der Erfindung ist 
vorgesehen, dass das Aggregat ein Kraftfahrzeugaggregat und die 
15 gestellfeste Halterung z.B. eine Haltestruktur des Chassis des Kraft- 
fahrzeuges ist. 

Bevorzugt dient der Gegenstand der Erfindung zur Dampfung von 
Drehschwingungen, also Schwingungen um die Drehachse der Welle 
20 des als Motor ausgebildeten Aggregats. 

Weitere vorteilhafle Ausgestaltungen der Erfindung ergeben sich aus 
den UnteransprQchen. 

25 Zeichnungen 



Ausftihrungsbelspiele der Erfindung werden nachfolgend anhand der 
Zeichnung naher eriautert. Es zeigen: 
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Figur 1 einen Langsschnitt durch ein antreibendes Aggregat, 
hier einen Motor, der in einer gestellfesten Halterung 
angeordnet ist, 

5 Figur 2 einen Querschnitt entlang der Linie II - II des in Figur 1 
dargestellten Aggregate, 

Figur 3 eine schematische Darstellung einer Dannpfungsvor- 
richtung zwischen Aggregat und gestellfester Halterung, 

10 

Figur 4 eine schematische Darstellung eines weiteren AusfQh- 
rungsbeispiels einer DSmpfungsvorrichtung zwischen 
Aggregat und gestellfester Halterung, 

15 Figur 5 eine schematische Darstellung eines weiteren Ausfuh- 
rungsbeispiels einer Dampfungsvorrichtung zwischen 
Aggregat und gestellfester Halterung, 

Figure eine schematische Darstellung @ines weiteren Ausfuh- 
20 rungsbeispiels einer Dampfungsvorrichtung zwischen 

Aggregat und gestellfester Halterung. 

Figur? eine schematische Darstellung eines weiteren Ausfuh- 
rungsbeispiels einer Dampfungsvorrichtung zwischen 
25 Aggregat und gestellfester Halterung, 

Figur 8 eine perspektivische Ansicht eines haubenartig ausge- 
bildeten Dampfungselements, 
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Figur9 ein Ausfuhrungsbeispiel entsprechend der Figur 1, je- 
doch mit Adapter. 

5 Beschreibung der Ausfuhrungsbeispiele 

In Figur 1 ist eine gestellfeste Halterung 1 eines Gebiaseflansches 
dargestellt. Der Geblaseflansch ist beispielsweise ein Gebiase- 
flanscli einer Klima- oder Heizungsanlage in einem Kraftfahrzeug. 

10 Die gestellfeste Halterung 1 besitzt eine von/viegend topffSmiige 
Gestalt mit einer zylindrischen Seitenwand 2 und einem Boden 3. An 
der Seitenwand 2 ist eine Ausbuchtung 5 dargestellt, die eine in Fi- 
gur 2 naher beschriebene Tasche 6 ausbildet Diese weist einen Ta- 
schenboden 7 und eine Taschenstirnwand T sowie in Figur 2 darge- 

15 stellte Taschenseitenwande 8 und 8' auf. In dieser Figur ist iediglich 
der Taschenboden 7 und die Taschenstirnwand T dargestellt Des 
Weiteren weist die gestellfeste Halterung 1 einen Vorsprung 9 auf, 
dessen konstruktives Zusammenspiel mit dem topffdrmigen Teil der 
gestellfesten Halterung 1 in dieser Figur nicht gezeigt ist Dieser Vor- 

20 sprung 9 weist ein der Seitenwand 2 zugewandtes freies Ende 10 
und ein der Seitenwand 2 abgewandtes freies Ende 1 1 auf. 

In der gestellfesten Halterung 1 ist ein Aggregat 19, hier ein Elektro- 
motor 12, beispielsweise einen Gleichstrommotor, mit einem im We- 

25 sentlichen rohrformig ausgebildeten Polgehause 13 angeordnet. Der 
Eiektromotor 12 weist eine Welle 14 auf. Durch die Welle verlauft die 
Drehachse 15 des Elektromotors 12. Am Polgehause 13 des Elekt- 
romotors 12 sind an dessen Umfang 16 Haltelappen 17 ausgebildet 
Die Haltelappen 17 weisen eine im wesentlichen rechteckige Seiten- 

30 fiache auf und sind im Regelfall einstuckig mit dem Polgehause 13 
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ausgebildet. Weiter ist eine Vorrichtung 20 gezeigt, die die Tasche 6 
der gestellfesten Halterung 1, die Haltelappen 17 und ein Damp- 
fungselement 21 umfasst. Das Dampfungselement 21 ist liier liau- 
benfomnig ausgebildet und weist eine erste Stirnwand 22, eine zweite 
5 Stirnwand 23 sowie eine diese verbindende Wand 24 auf. Der Elekt- 
romotor 12 wird in die gestelifeste Halterung 1 montiert, indem er 
entlang der Drehaclise 1 5 in die topfformige gestelifeste Halterung 1 
geschoben wird, und zwar sowelt, bis das DSmpfungselement 21 mit 
der Stirnwand 22 an die Taschenstimwand 7' der Tasche 6 anstd&t. 
10 Das Dampfungselement 21 wird an der zweiten Stirnwand 23 durch 
das Ende 10 des Vorsprungs 9 fixiert, nachdem es auf Grund der 
durch seine elastischen Materialeigenschaften ermoglichten Verfor- 
mung in eine Aussparung 18 zwischen Ende 10 des Vorsprungs 9 
und Tasche 6 eingegriffen hat. 

15 

Gleiche Telle sind im Folgenden mit gleichen Bezugsziffern verse- 
hen, um Wiederholungen zu vermeiden. 

Figur 2 zeigt einen Querschnitt entlang der Linie ll-il des in Figur 1 
20 dargestellten Elektromotors 12 und der gestellfesten Halterung 1. Die 
gestelifeste Halterung 1 weist Taschen 6 auf, die radial, Jewells im 
Abstand von 90° zueinander, am Umfang 16 des PolgehSuses 13 
des Elektromotors 12 angeordnet sind. Die Tasche 6 weist zusStzlich 
senkrecht zur Zeichenebene verlaufende TaschenseitenwSnde 8 und 
25 8' auf. Das Dampfungselement 21 ist in der Tasche 6 angeordnet, 
wobei sich eine erste Seitenwand 27 des Dampfungselements 21 
und eine zweite Seitenwand 28 des Dampfungselements 21 an die 
Taschenseitenwande 8 und 8' aniehnen. Die Stirnwand 22 des 
Dampfungselements 21 stQtzt sich an der Taschenstimwand T ab. 
30 Die Haltelappen 17 ragen in das Dampfungselement 21 hinein. 



Die Drehachse 15 lauft im Mittelpunkt des Elektromotors 12 in die 
Zeiciienebene hinein und ist als x dargestellt. Am Umfang 16 des 
Elektromotors 12 sind vier Vorrichtungen 20 zur Aufnahme des Elekt- 
5 romotors 12 in der gestellfesten Halterung 1 zu sehen. EIne Vorrich- 
tungen 20 ist so ausgelegt, dass zwlsclien den Haltelappen 17 und 
der Tasche 6 der gestellfesten Halterung 1 ein DSmpfungselement 
21 angeordnet ist. Je nach konstrukUver Ausgestaltung des Elektro- 
motors 12 sind zwei diametral gegenQberliegende oder aucli drei 

10 Vomchtuhgen 20 mOglich, wobei diese im Wesentlichen in gleichen 
Winkelabstanden am Umfang angeordnet sind. Altemativ kOnnen 
auch vier Vorrichtungen 20 im Abstand von 90° - wie in dieser Figur 
dargestellt - oder mehr Vorrichtungen 20 mit jeweils im Wesentlichen 
gleichem Winkelabstand zueinander am Umfang 16 des Eiektromo- 

15 tors 12 angeordnet sein. Ferner ist es ebenfalls moglich die Vorrich- 
tungen 20 am Umfang 16 des Elektromotors 12 derart anzuordnen, 
dass die WinkelabstSnde der Vonichtungen 20 unregeima&ig sind. 

Bei Betrieb des Elektromotors 12 treten beispieisweise auf Grund 
20 von Rastmomenten Drehschwingungen auf. wobei die Schwingungs- 
richtung 26 der zu dSmpfenden Drehschwingung urn die Achse 15 
als Doppelpfeil dargestellt ist. Urn die Obertragung der Drehschwin- 
gungen vom Elektromotor 12 auf die gestellfeste Halterung 1 zu re- 
duzieren, ist die Aufnahmevorrichtung 20 so ausgebildet, dass die 
25 Drehschwingungen durch die Anordnung des DSmpfungselementes 
21 zwischen Elektromotor 12 und gestellfester Halterung 1 gedampft 
werden. In den Figuren 3 bis 7 sind AusfQhrungsbeispiele der Vor- 
richtung 20 schematisch dargestellt. An Hand dieser AusfQhrungs- 
beispiele ist auch die Wirkungsweise der drehschwingungsdampfen- 
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den Aufnahme eines Elektromotors 12 in einer gestellfesten Halte- 
rung 1 mittels der Vorrichtung 20 gezeigt. 

In Figur 3 ist das einfachste Ausfuhrungsbeispiel der Vorrichtung 20 
5 zur drehschwingungsdampfenden Aufnahme eines Elektromotors 12 
in einer gestellfesten Halterung 1 schematisch dargestellt. Gezeigt ist 
ein Haltelappen 17 mit einer ersten StQtzfiache 30. Die Taschensei- 
tenwand 8 weist auf einem Vorsprung eine zweite StUtzfldche 31 
auf. Eingezeichnet ist in der Figur die Schwingungsebene 25 der 

10 Drehschwingung. Die beiden StOtzflachen 30 und 31 verlaufen - in 
Schwingungsrichtung 26 gesehen - mit seitlichem Abstand 32 zuein- 
ander. Zwischen der StQtzfldche 30 und der StQtzfiache 31 ist - in 
Schwingungsrichtung 26 gesehen - ein erstes elastisches Element 
33 uberlappend angeordnet und Qberbruckt somit den seitlichen Ab- 

15 stand 32 der beiden Stutzflachen 30 und 31 in Form einer ersten 
freien Brucke 34. Die erste freie BrOcke 34 ist durch den Teil des 
ersten elastischen Elements 33 gebildet, der zwischen der StQtzfia- 
che 30 und der StQtzfiache 31 liegt. Die Lange der freien BrQcke 34 
entspricht dem seitlichen Abstand 32 der beiden StOtzflachen 30 und 

20 31. Die Oberlappungsbereiche 35 und 35' des ersten elastischen E- 
lements 33 mit den StOtzflachen 30 und 31 sind nicht Teil der ersten, 
freien BrQcke 34. Oberhalb und unterhalb der ersten freien BrQcke 34 
sind zwei Freiraume 36 und 37 ausgebildet, in die sich das erste e- 
lastische Element 33 bewegen kann. Unter Freiraum wird eine Zone 

25 verstanden, in der kein Material, weder Material des elastischen E- 
lements 33 noch Material der gestellfesten Halterung 1 noch Material 
des Elektromotors 12 Oder anderes Material, vorhanden ist. Je nach 
Richtung der Schwingung in der Schwingungsebene 25 wird das 
erste elastische Element 33 sich in den Freiraum 36 oder in den Frei- 

30 raum 37 bewegen. Die Funktion und Wirkung der ersten freien Bru- 
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cke 34 soli hier an Hand einer Schwingung erklSrt werden, die in der 
Schwingungsebene 25 derart verlauft, dass die Stutzflache 30 das 
elastische Element 33 mit einem Impuls von unten beaufschlagt. Das 
erste elastische Element 33 kann auf Grund seiner Materialeigen- 
schaften nach oben ausgelenkt werden und sich damit in den Frei- 
raum 36 hineinbewegen; dabei wird es einer Ldngendnderung un- 
terworfen. Nach seiner maximalen Verformung und Dehnung nimmt 
das elastische Element 33 auf Grund seiner RQckstellkraft wieder 
seine ursprQngliche Position ein, die in Figur 3 dargestellt ist. Dieser 
Vorgang wjederholt sich einige Male mit klelner werdender Amplitude 
der Auslenkung, bis keine Bewegung des elastischen Elements 33 in 
den Freiraum 36 mehr zu verzeichnen ist: Die Schwingung des Elekt- 
romotors 12 ist gedampft und daher nicht auf die gestellfeste Halte- 
rung 1 iibertragen worden. 

In Figur 4 ist in schematischer Darstellung ein weiteres bevorzugtes 
AusfQhrungsbeispiel einer Vorrichtung 20 gezeigt, in der zwei StUtz- 
flachen 30 und 40 an den Haltelappen 17 mit seitiichem Abstand zu- 
einander und eine StOtzflSche 31 an einem Vorsprung der Taschen- 
seitenwand 8 ausgebildet sind. Die StQtzflache 30 und 40 der Halte- 
lappen 17, des nicht gezelgten Elektromotors 12, und die StQtzflache 
31 der Taschenseitenwand 8 sind einander zugewandt, wobei die 
StQtzflache 31 senkrecht zur Schwingungsebene 25 gesehen, zwi- 
schen den StQtzfiachen 30 und 40 der Haltelappen 17 liegt. Das 
erste elastische Element 33 ist Qberlappend zwischen den StQtzfia- 
chen 30 und 40 und der StQtzflache 31 angeordnet. Es ist zu sehen, 
dass zusatzlich zur ersten freien Brucke 34 zwischen der StQtzflache 
31 und der StQtzflache 40, eine zweite, freie Brucke 41 ausgebildet 
ist. Es ist ein zusatzlicher Freiraum 42 ausgebildet, in den sich das 
erste elastische Element 33 der zweiten, freien BrQcke 41 hineinbe- 



t 



-14- 



wegen kann. Somit kann sich das elastische Element 33 in die bei- 
den Freiraume 36 und 42 bewegen. Der seitliche Abstand 32 zwi- 
schen der Stutzflache 30 und der Stutzflaclie 31 entspricht der Lange 
der ersten, freien Brucke 34 und der seitliche Abstand 43 zwischen 
5 der Stutzflaclie 40 und der Stutzflacfie 31 entspriclit der Lange der 
zweiten, freien BrQcke 41. Wie in Figur 3 sind die Oberlappungsbe- 
reiche 35 und 35' von erstem elastischen Elennent 33 mit den Stutz- 
fldchen 30 und 31 gezeigt und zusatzlich ist ein Gberlappungsbe- 
reich 35a des ersten elastischen Elements 33 mit der StQtzflache 40 

10 gezeigt. Tritt eine Schwingung in der Schwingungsebene 25 derart 
auf, dass die beiden Stutzfiachen 30 und 40 mit einem Impuls nach 
oben beaufschlagt werden, wird sich das erste elastische Element 33 
in die FreirSume 36 und 42 bewegen. Tritt die Schwingung in umge- 
kehrter Richtung auf, so dass die StOtzflSche 31 mit einem Impuls 

15 resultierend aus der Drehschwingung beaufschlagt wird, bewegt sich 
das erste elastische Element 33 unter einer Langenausdehnung in 
den Freiraum 37. Der Vorteil dieses Ausfiihrungsbeispiel der Erfin- 
dung besteht also in der Bildung von zwei freien Brucken, wobei eine 
bessere Dampfung der Drehschwingung bewirkt wird. 

20 

In Figur 5 ist in schematischer Darstellung ein weiteres Ausfuhrungs- 
beispiel der Erfindung dargestellt, welches dieseibe Dampfung einer 
Drehschwingung ermoglicht, wie in dem in Figur 4 gezeigten AusfQh- 
rungsbeispiel. Es werden zwei StQtzflachen 31 und 45 an Vorsprun- 

25 gen der Taschenseitenwand 8 der Tasche 6 und eine StQtzflache 30 
an einem Haltelappen 17 ausgebildet. Dargestellt ist die StQtzflache 
31 sowie eine StQtzflache 45 der Taschenseitenwand 8, die in 
Schwingungsrichtung 26 gesehen der Stutzflache 30 zugewandt ist. 
Beide StQtzflachen 31 und 45 sind senkrecht zur Schwingungsebene 

30 25 mit seitlichem Abstand zueinander angeordnet. Das erste elasti- 
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sche Element 33 ist in Richtung der Schwingungsebene 25 gesehen, 
zwischen den Stutzflachen 31 und 45 und der Stutzflache 30 Qber- 
lappend angeordnet, wobei das erste elastische Element 33 eine 
groSere Lange aufweisen kann, als das in Figur 4 dargestellte erste 
elastische Element 33. Es ist zusatzlich zu den von Figur 3 bekann- 
ten Freiraumen 36 und 37 ein weiterer Freiraum 47 ausgebildet Zu- 
satzlich zu der ersten, freien Brucke 34 wird eine weitere freie BrQcke 
46 ausgebildet. Das erste elastische Element 33 kann sich somit in 
dem in dieser Figur beschriebenen Ausfuhrungsbeispiel in die Frei- 
rSume 36, 37 und 47 bewegen. Der seitliche Abstand 32 zwischen 
Stutzflache 30 und StOtzfiache 31 bestimmt die Lange der freien 
BrQcke 34, und der seitliche Abstand 48 zwischen der StQtzfiache 30 
und der Stutzflache 40 bestimmt die Lange der freien Brucke 46. Der 
Oberlappungsbereich des elastischen Elements 33 mit der Stutzfla- 
che 45 ist mit 35" bezeichnet, Tritt eine Schwingung in der Schwin- 
gungsebene 25 derart auf, dass die Stutzflachen 31 und 45 vom ei- 
nem nach oben gerichteten Impuls der Drehschwingung beauf- 
schlagt werden, bewegt sich das erste elastische Element 33 unter 
Langenausdehnung in die Freiraume 37 und 47 hinein. Tritt die 
Schwingung in umgekehrter Richtung auf und die StQtzfiache 30 des 
Haltelappens 17 wird von einem nach unten gerichteten Impuls der 
Drehschwingung beaufschlagt, bewegt sich das erste elastische E- 
lement 33 in den Freiraum 36. 

In Figur 6 ist ein weiteres bevorzugtes AusfQhrungsbeispiel der erfin- 
dungsgemaBen Vorrichtung 20 in schematischer Darstellung ge- 
zeigt. Es ist die Taschenseitenwand 8 mit der an einem Vorsprung 
vorgesehenen Stutzflache 31 sowie die gegenuberiiegende Ta- 
schenseitenwand 8' mit einer an einem Vorsprung vorgesehenen 
StQtzfiache 51 dargestellt. Die Stutzflache 31 und die Stutzflache 51 
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sind einander zugewandt Der StOtzflSche 31 ist die StOtzflSche 30 
und die Stiitzflache 40 zugewandt und der Stutzflache 51 ist eine 
Stutzflaclie 52 und eine Stutzflache 53 des Haltelappens 17 zuge- 
wandt. Beide Stiitzflachen 52 und 53 sind senkrecht zur Schwin- 
5 gungsebene 25 mit seitlichem Abstand zueinander angeordnet. Das 
erste elastisclie Element 33 ist uberlappend zwischen der StOtzfla- 
che 31 und den StQtzflSchen 30 und 40 angeordnet. Das zweite e- 
lastische Element 54 ist - senkrecht zur Schwingungsebene 25 ge- 
sehen - zwischen den StQtzfiachen 51, 52 und 53 in Oberlappungs- 

10 position angeordnet In der dargestellten Anordnung sind zusatzlich 
2u den aus den vorherigen Figuren bekannten FreirSumen 36, 37 
und 42 die Freirdume 55 und 56 ausgebildet. Durch die Ciberlappen- 
de Anordnung der elastischen Elemente 33 und 54 jeweils zwischen 
den StQtzfiachen 31 und 51 und den Stutzflachen 30. 40 und den 

15 Stutzflachen 52, 53 werden freie Brucken 34, 41, 57 und 58 ausge- 
bildet. Wahrend die in den Figuren 2, 3, 4 und 5 dargestellten Vor- 
richtungen 20 jeweils nur eine Halbwelle einer Schwingung durch 
das elastische Element 33 dampfen, werden in der hier dargestellten 
Vorrichtung 20 mittels der beiden elastischen Elementen 33 und 54 

20 beide Halbwellen einer Schwingung gedampft. Tritt eine Schwingung 
in der Schwingungsebene 25 derart auf, dass die StQtzfiachen 30, 40 
von einem in die Haltelappen 17 eingeleiteten in Figur 6 nach oben 
gerichteten Impuls beaufschlagt werden, wird das erste elastische 
Element 33 im Bereich der StQtzfiachen 30 und 40 gegen die elasti- 

25 sche RQckstellkraft dieses Elements nach oben bewegt. Dabei stQtzt 
sich das erste elastische Element 33 an der StQtzfiache 31 am Vor- 
sprung der Taschenseitenwand 8 ab. Dabei werden die freien BrQ- 
cken 34 und 41 in die Freiraume 36 und 42 hineinbewegt. 
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Das erste elastische Element 33 fuhrt dabei in einer Hinbewegung 
bis zu einer maximalen Auslenkung und Langsausdehnung und be! 
einer anschlielienden Ruckbewegung in die Ausgangslage die erste 
Halbwelle einer Schwingung aus. 

5 

Werden die Haltelappen 17 uber die in Figur 6 dargestellte Aus- 
gangslage hinaus nach unten bewegt, so Qben die Haltelappen 17 
Dber die StQtzfiachen 52 und 53 eine Kraft auf das zweite elastische 
Element 34 aus, das sich dabei an der an elnem Vorsprung vorgese- 

10 henen StOtzflSche 51 der Taschenseitenwand 8' abstutzt. Bei einer 
derartigen Bewegung verlagern sich die freien BrQcken 57 und 58 in 
die Freiraume 55 und 56, wodurch das zweite elastische Element 54 
gegen seine elastische Ruckstellkraft nach unten gebogen und einer 
Langenausdehnung unten^/orfen wird. Das zweite elastische Element 

15 54 fiihrt in einer Hinbewegung bis zur maximalen Auslenkung und 
Langenausdehnung und in einer anschlieBenden Ruckbewegung in 
die in Figur 6 dargestellte Ausgangslage die zweite Halbwelle einer 
Schwingung aus. Bei einer Bewegung der Haltelappen 17 nach oben 
wird das erste elastische Element 33 ausgelenkt und gedehnt, bei 

20 einer Bewegung der Haltelappen 17 nach unten wird entsprechend 
das zweite elastische Element 54 nach unten ausgelenkt und einer 
LSngendehnung untenworfen. Die elastischen Elemente sind jeweils 
fCir die DSmpfung einer Halbwelle vorgesehen, nSmlich wShrend die- 
se aufgrund einer Verlagerung der Haltelappen 17 wahrend einer 

25 Drehschwingung ausgelenkt und gedehnt werden. Durch die Ausnut- 
zung der Dampfungseigenschaften der beiden elastischen Elemente 
33 und 54 wird jeweils eine Halbwelle der Schwingung von einem der 
Elemente gedampft. Insgesamt fallt damit die Dampfung weicher 
aus. 

30 
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In vorteilhafter Weise sind die Dimensionen dabei so gewahit, dass 
die Lange des freien Raums zwischen den Haltelappen 17, der von 
den elastischen Elementen 33 bzw. 54 uberbrQckt wird, deutlich gro- 
Ber ist, als die Lange der Stutzflachen 31 bzw. 51, mit denen sich die 
5 elastischen Elemente 33 bzw. 54 am Vorsprung der Taschenseiten- 
wand 8 bzw, 8' abstQtzen. Auf diese Weise ist es moglich, dass vom 
Motor hervorgerufene Drehschwingungen besser gedampfl werden, 
da die elastischen Elemente 33 bzw. 54 in tangentialer Richtung auf- 
grund des entsprechenden Freiraumes zwischen den Haltelappen 17 
10 beweglich sind. 

In Figur 7 ist ein weiteres Ausfuhrungsbelspiel der Erfindung sche- 
matisch dargestellt. Dargestellt ist die Tasche 6 der gestelifesten 
Halterung 1 mit den Taschenseitenwanden 8 und 8'. Es sind, wie in 

15 Figur 6 ebenfalls gezeigt, die Stutzflachen 30, 40, 52 und 53 der 
Haltelappen 17 des nicht gezeigten Elektromotors 12 sowie die 
Stutzflachen 31 und 51 an den Vorsprungen der Taschenseltenwan- 
de 8 und 8' der gestelifesten Halterung 1 gezeigt. Ebenfalls sind die 
in Figur 6 beschriebenen Freiraume 36, 37, 42, 55 und 56 darge- 

20 stellt. Das in den vorherigen Figuren beschriebene erste elastische 
Element 33 und das in Figur 6 beschriebene zweite elastische Ele- 
ment 54 bilden hier einen Rechteckring 60. Die senkrecht zur 
Schwingungsebene 25 verlaufenden Taschenseitenwdnde 8 und 8' 
gehen in die Taschenstirnwand T Uber. Diese ist nahezu parallel zur 

25 Schwingungsebene 25 angeordnet. Die Stirnwand 22 des Ddmp* 
fungselements 21 stoftt an die Taschenstirnwand T an. Auf diese 
Weise ist das Dampfungselement 21 in der Ebene senkrecht zur 
Schwingungsebene 25 fixiert. Die Arretierung auf der gegenOberiie- 
genden Seite geschieht an der Stirnflache 23 des Dampfungsele- 
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ments 21 und ist in dieser Darstellung nicht zu sehen. Eine genauere 
Beschreibung des Arretierungsvorgangs ist in Figur 1 gegeben. 

Dargestellt sind die Freiraume 36, 37, 42, 55 und 56. Auch in diesem 
5 Ausfuhrungsbeispiel geschieht die Dampfung der Dreiiscliwingung 
durch das Zusammensplel zwischen Dampfung der ersten Halbwelle 
der Schwingung mittels des ersten elastischen Elements 33 und 
Dampfung der zweiten Halbwelle der Schwingung mittels des zwei- 
ten elastischen Elements 54 analog des in Figur 6 beschriebenen 
10 Vorgangs. 

Auch hier sind die Dimensionen so gewahit, dass die Lange des frei- 
en Raums zwischen den Haltelappen 17, der von dem elastischen 
Element 21 uberbrQckt wird, deutlich groller ist, als die Lange der 
15 Stutzflachen 31 bzw. 51, mit denen sich das elastische Elemente 21 
am Vorsprung der Taschenseitenwand 8 bzw. 8' abstutzt. 

Figur 8 zeigt die haubenformige Ausfuhrung des Dampfungsele- 
ments 21 in perspektivischer Darstellung. Der in Figur 7 eriauterte 

20 Rechteckring 60 weist hier also jeweils zwei einander gegenOberlie- 
gende Seitenwande 61 und 61' sowie 62 und 62' auf, die im Wesent- 
lichen senkrecht zu dessen ringformiger Stirnflache 63 verlaufen und 
durch einen Boden 68 miteinander verbunden sind. Die Seitenwande 
61 und 62 sind die dem Betrachter zugewandten Seitenwande und 

25 die Seitenwande 61' und 62' sind in dieser Darstellung verdeckt ge- 
zeigt. Die in der Mitte des Dampfungselements 21 angeordnete Aus- 
nehmung 64 ist ausgehend von der freien Flache 65 in der Mitte der 
ringformigen Stirnflache 63 des Dampfungselements 21 jeweils im 
Wesentlichen parallel zu den Seitenflachen 61 und 61' und den Sei- 

30 tenflachen 62 und 62' ausgebildet. Die Ausnehmung 64 weist einan- 
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der zugewandte Seitenwande 66 und 66' sowie ebenfalls einander 
zugewandte Seitenwande 67 und 67' auf. Beide sind in der perspel<- 
tivisclien Darsteliung verdeclct gezeigt und deshalb gestrichelt darge- 
stellt. Die Seitenwande 67 und 67' verlaufen dabei im Wesentlichen 
5 parallel zu den au&eren Seitenw§nden 61 und 61' des Dampfungs- 
elements 21 und die Seitenwande 66 und 66' verlaufen im Wesentli- 
chen parallel zu den Seitenwdnden 62 und 62*. 

Figur 9 zeigt eln Ausfiihrungsbelspiel mit einem Adapter 70, der den 
10 Elektromotor 12 tellweise umgreift. Die Haltelappen 17, die in dem in 
Figur 1 gezeigteii AusfQhmngsbelspiel mit dem Elektromotor 12 
einstOckig ausgebildet sind, gehen in diesem AusfUhrungsbeispiel 
von dem Adapter 70 aus und sind vorzugsweise einstQckig mit die- 
sem ausgebildet. Der Aufbau der Vorrichtung 20 zur drehschwln- 
15 gungsdampfenden Aufnahme des Elektromotors 12 im Adapter 70 
und deren Funktionsweise ist identisch wie be! dem in Figur 1 darge- 
stellten Ausfuhrungsbeispiel. Deshalb wird hier auf die Beschreibung 
zu Figur 1 verwiesen. 

20 FDr alle beschriebenen AusfQhrungsbeispiele einer drehschwin- 
gungsgedampften Aufnahme eines Elektromotors 12 in einer ge- 
stellfesten Halterung 1 gilt, dass die Brelte der StOtzflSchen jeweils 
wesentlich kleiner sein muss als der jeweilige seitliche Abstand zwi- 
schen den zwei StQtzfiachen, urn die Funktion der freien BrOcken zu 

25 gewahrleisten. 

Eine Vorrichtung zur Aufnahme eines Aggregats 19, beispielsweise 
eines Elektromotors 12, in einer gestellfesten Halterung kann auch 
mehr StQtzfiachen aufweisen, als die StQtzfiachen der in den Figuren 
30 3 bis 8 dargestellten AusfQhrungsbeispiele. Die konkrete Ausgestal- 
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tung der Anordnung der Stutzflachen sowohl an der gestellfesten 
Halterung 1 als auch am Aggregat 19, richtet sich nach den bauli- 
chen Ausfuhrungen zum einen des Aggregats 19 und zum anderen 
der gestellfesten Halterung 1. Mit baulichen Ausgestaltungen ist ins- 
5 besondere deren GroBe gemeint. Ist beispielsweise der Motor sehr 
groB und/oder schwer, kann es vorteilhaft sein, die Anzahl der Hal- 
telappen und damit der Stutzflachen am Motor zu erhdhen, um eine 
stabile drehschwingungsdampfende Aufnahme zu erreichen. Gleich- 
zeitig muss dann auch die gestellfeste Halterung mehr Stutzflachen 

10 aufwelsen. FUr die Ddmpfung ist nicht die Anzahl der StUtzfldchen 
entscheidend, sondern lediglich die Tatsache, dass die Reihenfolge 
der StQtzflachen: ndmlich StQtzflSche Aggregat, StCitzfiache gestell- 
feste Halterung, Stutzflache Aggregat usw. und der seitliche Abstand 
zwischisn zwei Stutzflachen des gleichen Bauteils und der diesen 

15 Stutzflachen zugewandte Stutzflache des anderen Bauteils ein- 
gehalten wird. Dabei mUssen die Stutzflachen des Aggregates 19 
und die Stutzflachen der gestellfesten Halterung 1 jeweils einander 
zugewandt sein und ein elastisches Element in Oberlappungsposition 
zwischen den Stutzflachen des Aggregats 19 und der gestellfesten 

20 Halterung 1 angeordnet sein. Im Obrigen sind fUr die Dampfungsei- 
genschaften das Material des Ddmpfungselements und des elasti- 
. schen Elements sowie die Dicke des zwischen den Stutzflachen lie- 
genden Materials entscheidend. 



25 
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R. 306274 

5 Patentanspruche 

1. Vorrichtung zur elastischen, schwingungsdSmpfenden Aufnahme 
eines Aggregats gegenUber einer gestellfesten Halterung, mit min- 
destens einem ersten elastischen Element, das zwischen dem Ag- 

10 gregat und der gestellfesten Halterung angeordnet ist, wobei das 
Aggregat mindestens eine erste StOtzflache aufweist und die Halte- 
rung mindestens eine zweite Stutzflache besitzt, die beiden Stutzfla- 
chen elnander zugewandt sind sowie quer, insbesondere rechtwink- 
llg, zur Schwingungsebene der Schwingung, verlaufen und - in 

15 Schwingungsrichtung gesehen - das erste elastlsche Element In 0- 
berlappungsposition zu den beiden Stutzfiachen liegt, dadurch ge- 
kennzeichnet, dass die beiden Stutzflachen einen seitlichen Ab- 
stand voneinander besitzen und dass das erste elastische Element 
(33) den Abstand in Fomri einer ersten, frelen BrQcke (34) QberbrQckt. 

20 

2. Vorrichtung nach Anspruch 1, dadurch gekennzeichnet, dass 
das Aggregat (19) mindestens eine weitere, mit seitlichem Abstand 
zur ersten StQtzfiache (30) sowie mit seitlichem Abstand zur zweiten 
Stutzflache (31) angeordnete, dritte StOtzflache (40) auiweist, die der 

25 zweiten StQtzflSche (31) zugewandt ist und quer, insbesondere senk- 
recht, zur Schwingungsebene (25) der Schwingung verlauft, wobei - 
in Richtung der Schwingungsebene (25) der Schwingung gesehen - 
die zweite Stutzflache (31) zwischen der ersten (30) und der dritten 
(40) StOtzflache liegt, wobei das erste elastische Element (33) - in 
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Schwingungsrichtung gesehen - in Oberlappungsposltlon zur zweiten 
StQtzfiache (30) und zur dritten StQtzflache (40) liegt und den seitli- 
chen Abstand zwischen der zweiten StQtzflache (31) und der dritten 
StQtzflache (40) in Form einer zweiten, freien BrQcl<e (41) Qberbruckt. 

5 

3. Vorrichtung nach Anspruch 1, dadurch gekennzeichnet, dass die 
gestellfeste Halterung (1) mindestens eine weitere, mit seitlichem 
Abstand zur zweiten StQtzflache (31) sowie mit seitlichem Abstand 
zur ersten StQtzflache (30) angeordnete, vierte StQtzflache (45) auf- 

10 weist, die der ersten StQtzflache (30) zugewandt ist und quer, insbe- 
sondere senkrecht, zur Schwingungsebene (25) der Schwingung 
veriauft, wobei - in Richtung der Schwingungsebene (25) der 
Schwingung gesehen - die erste StQtzflache (30) zwischen der 
zweiten StQtzflache (31) und dervierten StQtzflache (45) liegt, wobei 

15 das erste elastische Element (33) - in Schwingungsrichtung gesehen 
- in Oberlappungsposition zur ersten StQtzfiache (30) und zur vierten 
StQtzflache (45) liegt und den seitlichen Abstand zwischen der ers- 
ten StQtzflache (30) und der vierten StQtzflache (45) in Form einer 
dritten, freien BrQcke (46) QberbrQckt. 

20 

4. Vorrichtung nach einem der vorhergehenden AnsprQche 1 
und/oder 2, dadurch gekennzeichnet, dass die gestellfeste Halte- 
mng (1) eine fOnfte StQtzfiache (51) besitzt. die der zweiten StQtzfla- 
che (31) zugewandt ist. dass das Aggregat (19) eine sechste (52) 

25 und eine siebte (53) StQtzflache besitzt, die einen seitlichen Abstand 
zueinander aufweisen und der fQnften StQtzflache (51) zugewandt 
sind, wobei - in Schwingungsebene (25) der Schwingung gesehen - 
die fQnfte StQtzflache (51) zwischen der sechsten (52) und der sieb- 
ten (53) StQtzfiache liegt und ein zweites elastisches Element (54) - 

30 in Schwingungsrichtung gesehen - in Oberiappungsposition zur 
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fQnften (51), sechsten (52) und siebten (53) StQtzflache liegt, wobei 
das zweite elastische Element (54) den seitlichen Abstand zwischen 
der funften (51) und der sechsten (52) StQtzflache in Form einer 
vierten, freien Brucke (57) und den seitlichen Abstand zwischen der 
5 funften (51) und der siebten (53) StQtzflache in Form einer fQnften, 
freien BrQcke (58) uberbruckt 

5. Vorrichtung nach einem der vorhergehenden AnsprQche 1 
und/oder 3, dadurch gekennzeichnet, dass das Aggregat (19) eine 

10 achte StQtzflache (71) besitzt, die der ersten StQtzflache (30) zuge- 
wandt ist, dass die Halterung (1) eine neunte (72) und eine zehnte 
(73) StQtzflache besitzt, die einen seitlichen Abstand zueinander 
aufweisen und der achten StQtzflache (71) zugewandt sind, wobei - 
in Schwingungsebene (25) der Schwingung gesehen - die achte 

15 StQtzflache (71) zwischen der neunten (72) und der zehnten (73) 
StQtzflache liegt und ein zweites elastisches Element (54) - in 
Schwingungsrichtung gesehen - in Oberlappungsposition zur achten 
(71), neunten (72) und zehnten (73) StQtzflache liegt, wobei das 
zweite elastische Element (54) den seitlichen Abstand zwischen der 

20 achten (71) und der neunten (72) StQtzflache in Form einer sechsten, 
freien BrQcke (74) und den seitlichen Abstand zwischen der achten 
(71) und der zehnten (73) StQtzflache in Form einer siebten, freien 
BrQcke (75) QberbrQckt. 

25 6. Vorrichtung nach einem der vorherigen AnsprQche. dadurch ge- 
kennzeichnet, dass sich das erste (33) und/oder das zweite (54) 
elastische Element jeweils aus mehreren elastischen Teilelementen 
zusammensetzt. 
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7. Vorrichtung nach einem der vorherigen Anspruche, dadurch ge- 
kennzeichnet, dass das erste elastische Element (33) einstuckig mit 
dem zweiten elastischen Element (54) ausgebildet ist. 

5 8. Vorrichtung nach einem der vorherigen Anspruche, dadurch ge- 
kennzeichnet, dass das erste elastische Element (33) mit dem 
zweiten (54) elastischen Element einen Ring ausbildet. 

9. Vorrichtung nach einem der vorherigen AnsprUche, dadurch ge- 
10 kennzeichnet, dass der Ring ein Rechteckring (60) ist. 

10. Vorrichtung nach einem der vorherigen AnsprUche, dadurch ge- 
kennzeichnet, dass die gestellfeste Halterung (1) eine Tasche (6) 
aufweist, die zwei gegenuberiiegende TaschenseitenflSchen (8 und 

15 8') besitzt, wobei die Taschenseitenflachen (8 und 8*) die beiden 
Stutzflachen (31) und (51) ausbilden. 

11. Vorrichtung nach einem der vorherigen AnsprUche, dadurch ge- 
kennzeichnet, dass die Stutzflachen (30, 40, 52, 53) an einem A- 

20 dapter (70) ausgebildet sind, der I5sbar mit dem Aggregat (19) ver- 
bunden ist. 

12. Vorrichtung nach einem der vorherigen Anspruche, gekenn- 
zeichnet durch ihre Ausbildung als Vorrichtung zur drehschwin- 

25 gungsdampfenden Aufnahme des Aggregats (1 9). 

13. Vorrichtung nach einem der vorhergehenden Anspruche, da- 
durch gekennzeichnet, dass das Aggregat (19) ein antreibendes 
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Aggregat, vorzugswelse ein Motor, insbesondere ein Elektromotor 
(12). 1st. 

14. Vorrichtung nach einem der vorhergehenden AnsprQche, da- 
5 durch gekennzeichnet, dass das Aggregat (19) ein angetriebenes 

Aggregat, vorzugsweise ein Lufterantrieb ist. 

15. Vomchtung nach einem der vorhergehenden AnsprQche, da- 
durch gekennzeichnet, dass das angetiiebene oder antreibende 

1 0 Aggregat (1 9) ein Kraftfahrzeugaggregat ist. 

16. Vorrichtung nach einem der vorhergehenden AnsprQche, da- 
durch gekennzeichnet, dass die gestellfeste Halterung (1) eine Ag- 
gregathalterung eines Kraftfahrzeugs ist. 

15 
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R. 306274 

Zusammenfassung 

5 

Die Erfindung betrifft eine Vorrichtung zur elastischen, schwingungs- 
dampfenden Aufnahme eins Aggregates gegenQber einer gestell- 
festen Halterung, mit mindestens einem elastischen Element, das 
zwischen dem Aggregat und der gestellfesten Haltemng angeordnet 

10 ist, wobei das Aggregat mindestens eine erste StUtzflache aufweist 
und die Halterung mindestens eine zweite StQtzfl3che besitzt und die 
beiden StUtzflSchen einander zugewandt sind sowie quer, insbeson- 
dere rechtwinklig, zur Schwingungsebene der Schwingung verlaufen 
und - in Schwingungsrichtung gesehen - das elastische Element in 

15 Oberlappungsposition zu den beiden StQtzflachen liegt. 

Es ist vorgesehen, dass die beiden StQtzflachen einen seitlichen Ab- 
stand voneinander besitzen und dass das erste elastische Element 
den Abstand in Fomi einer ersten, freien BrQcke QberbrQckt. 
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(Figurl) 
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